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ACONOmOM Of LEVEL CONTROL SYSTEM 

STARTING LEVEL N1 
8 SET TARGET LEVEL N2 

(DRIVER/CONTROL UNIT SELECTION) 
C START POS ADJUSTMENT OF AXLE 1 TO TARGET LEVEL K2 
0 OETERMIMATION OF SHUT-OFF COtCmON 

(COMPRESSOR TEMPERATURE IX; PRESSURE THRESHOLD PIQ 
E SHUT OFF CONDmOH NOT RA/B-LE fTKPK) 
F END POS. ADJUSTMENT OF AXLE 1 TO TARGET LEVEL *Q 
C START POS ADJUSTMENT OF AXLE 2 TO TARGET LEVEL K2 



(TIOTMAXAB. PA-Pig 



M SHUT-OFF CONDITION MOT FULFSLED CTKPKJ 
N END POS ADJUSTMENT OF AXLE 2 TO TARGET LEVEL M2 
O SET STARTTMG LEVEL N1 TO EQUAL TARGET LEVEL NJ 
(N1>« 

P SHUT -OFF CONDITION FULFILLED 

(TOTMAX^B; PA«PK) 
O INTERRUPTION OF POS. ADJUSTMENT OF AXLE 2 TO TARGET LEVEL N2 
R OETERMMATIOM OF INTERMEDIATE LEVEL 71 

(Z1 - CURRENT ACTUAL LEVEL OF AXLE 2) 
6 START KEG ADJUSTMENT OF ALL AXLES TO INTERMEDIATE LEVEL Z1 
T END NEO. ADJUSTMENT OF ALL AXLES TO INTERMEDIATE LEVEL 21 
USET STARTWO LEVEL Hi TO EQUAL MTERMEUATE LEVEL 21 

(N1 Wl 



(57) Abstract: The invention relates to a 
method for controlling the level of a pneumatic 
level -control system of a motor vehicle 
comprising at least two axles, at least one 
pneumatic spring (2a, 2b) per axle, optionally 
one or more pressure accumulators (3), at least 
one pressure sensor (24), elements (16, 18, 20, 
22) for determining the distance between at 
least one wheel and/or an axle and the vehicle 
body, a control unit (10) and a compressor (12). 
The axle levels are controlled in sequence and 
adjusted from a starting level to a target level. 
During a positive adjustment operation the 
compressor (12) is at least operated temporarily 
and/or a connection of at least one pneumatic 
spring (2a, 2b) to the pressure accumulator (3) 
is established. The positive adjustment operation 
for the pneumatic spring or springs (2a, 2b) on an 
axle from a starting level to a higher target level 
is interrupted by the control unit (10), if at least 
one shut-off condition of the compressor (12) 
has been fulfilled and/or the pressure level is too 
low in the pressure accumulator (3). To prevent 
the vehicle from leaning, after the interruption 
of the positive adjustment operation, the level in 
all axles is adjusted to a common intermediate 
level, which is closer to the target level than to 
the starting level. 
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Zur Erkldrung der Zweibucltstaben- Codes und der anderen Ab- 
kUrzungen wird auf die Erkidrungen ("Guidance Notes on Co- 
des and Abbreviations" ) am Anfang jeder reguidren Ausgabe der 
PCT -Gazette verwiesen. 



(57) Zusammenfassung: Die Erfindung betrifft ein Verfahren zur Niveauregelung einer pneumatischen Niveauregelanlage eines 
Kraftfahrzeuges mit mindestens zwei Achsen, mindestens einer Luftfeder (2a, 2b) je Achse, gegebenenfalls einem oder mehreren 
Druckspeichem (3), mindestens einem Drucksensor (24), Mitteln (16, 18, 20, 22) zur Bestimmung des Abstandes zwischen mindes- 
tens einem Rad und/oder einer Achse und dem Fahrzeugaufbau, einer Steuereinheit (10) and einem Kompressor (12). Die Achsen 
werden nacheinander von einem Startniveau auf ein Sollniveau geregelt Bei einem Aufregelvorgang wird zumindest zeitweise der 
Kompressor (12) betrieben und/oder eine Verbindung mindestens einer Luftfeder (2a, 2b) zum Druckspeicher (3) hergestellt Der 
Aufregelvorgang der Luftfeder (2a, 2b) oder derLuftfedem (2a, 2b) an einer Achse von einem Startniveau auf ein hoheres Sollniveau 
wird durch die Steuereinheit (10) abgebrochen, wenn mindestens eine Abschaltbedingung des Kompressors (12) erfullt ist und/oder 
das Druckniveau in dem Druckspeicher (3) zu gering ist Damit das Fahrzeug nach dem Abbruch des Aufregelvorgangs nicht mehr 
schief steht, wird das Niveau an alien Achsen auf ein gemeinsames Hohen-Zwischenniveau geregelt, welches naher am Sollniveau 
liegt als das Startniveau. 



